
书书书

ｄｏｉ：１０．１６０１８／ｊ．ｃｎｋｉ．ｃｎ３２－１６５０／ｎ．２０１５０４０１１

!"#$%&'()*+,-./01234

!"#

，
$%&

（
!"#$%&'()*+

，
,- !"#

　０５００２１）

56

：
!"#$%&'()*+

，
,-./01

，
2345678&'9:;<=>?@

，
"A

5BCDEF678&'()=;GHIJK

。
LMNOPQ#F

１５ｌｘ，
;GHIRSTU

VW&XYZ[\]^&'_.`aZb,

，
bc^d&X&'=eP

，
,f./

，
gh

，
Yi

;GHIRj=.`

、
.klm

，̂
&'nZopaZqrsH

，
"#5()tuv:w

。

789

：
$%&'

；
678

；
;GHI

；
MNOP

:;<=>

：ＴＰ３９１．１　　
?@ABC

：Ａ　　　
?DE>

：１６７１－５３２２（２０１５）０４－００４６－０５

FGHI

：２０１５－０６－０１
JKLM

：
./0

（１９８２－），
1

，
,-234

，
56

，
78

，
9:;<=>?@ABCDEF

、
@AGH()

。

　　
IJKLEFMNOPQRS:THUV

，

WXRKLYZ[\4]^_`a

，
EFbcd

efRgh

［１－２］：（１）
ijkel

，
mnMdoU

pqrstuv_

，
KL`awxyz{|R}

\~�

，
�WKL����_

，
�����_�

�

，
��4���BC���^��

；（２）
W�%

%���_

，
KLR���O��

，
%O�\�

l

，
KL %¡¢%O£ %¤R

５％
¥¦

，
¡?

§¨©ª

［３］。
«¬­®@()dNOPQ¯}

\R°±²³

，
�\­®@=´{�KLEFD

`aµH?¶O

。
?·

，̧
¹º­®@KL?`

a»¼

，
Q½¾S�¿ÀEF

，
���ÁÂÃÄÅ

KvKLREFD`aÆÇ

，
Q½ÈÆÇ

，
{�K

LRÉÊEFË`a

，
ÌÍ�¡%OÎ DKL

ij`aRÏR

。

１　
#$%)*&NO+P

­®@Ð�»¼R¶`k

，
»­®@KLÑ

ÒRVÓ

，
ÔÕ�Ö�ÃF¶×R`a�EF=

´

。
­®@KLREFË`a9:Q½�ØQÙ

�»}RÚÛÜÝÞ�{�

。
ßKà­®@KL

�Ø`aráÑÒâã

１
äå

。

ã

１̄ ，
æçKL�»}Rèh�é`a

，

d�^Rêëìíî

，
ï`aèh�éQ½�Ø

K�®ðd�ñ

。
Å_

，
dÈKàòëîóôK

;

１　
#$%)*&NO+P

Ｆｉｇ．１　ＥｑｕｉｖａｌｅｎｔｍｏｄｅｌｏｆＩＯＴｓｔｒｅｅｔｌａｍｐ

vÙõ[Göô

，
�ØK�÷äøìíKv�K

LÙõù

ＧＰＲＳ
ú�EFûüý

，
EFûüýQ½

Ñþ`aü�

，
»ÄÅòëRKLÿ�!"��

。

?{�KLR¶`k

，
~#$

：

（１）
�ØQÙ�%&'ì

。
KLRêF(ô

V)

，
[\�ØQÙ{�KLRÉÊ`aM*:

R

。
+,WX�ØQÙRH¸

、
ú-.�

、
¶×k

r

，
[\

ＺｉｇＢｅｅ＋ＧＰＲＳ
RQÙÑ/

［４－５］，
D

“
�

9¾0

”
R}1EF=/

。
02

（
ßKàK��

é

）
�\

ＧＰＲＳ
QÙ>92

（
3`ûüý

）
t4K

L5�uv

（
h%�

、
%6789:

）
ËKv9:

（
Kà;<Ðª

），
3`ûüý=:Ñþ`aü�

�9:VÓ>?»ïK��ét4`a@A

，
ù

B

２８
C B

４
D

２０１５
E

１２
F

GI]*+*H

（
�IJ*K

）

ＪｏｕｒｎａｌｏｆＹａｎｃｈｅｎｇＩｎｓｔｉｔｕｔｅｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ（ＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＥｄｉｔｉｏｎ）
Ｖｏｌ．２８Ｎｏ．４
Ｄｅｃ．２０１５





Ｚｉｇｂｅｅ，
�ïKLèh`aL��KLMª

。

（２）
KvÙõR[GËÑþNOPRQR

。

3`STU»m^Kàÿ�Q�¤Vû

，
W>Ã

ädòë«X���RKLYZ_[

、
KLY\

ä~;Ð:�rQRÑþNOP

，
?Ñþ`aÖ

�]+^_

。
;Ð78

、
KLh%��%6f`

Q½

ＺｉｇＢｅｅ＋ＧＰＲＳ
@Aú�3`ûüý

，
3`

ûüý=:QRRÑþNOP

，
»[GÍR9:

Ùõÿ�ÑþVÓ

，
Â_»KLMªa���

。

２　
#$%)*&+,0QRST

２．１　
UAVWX&YZ

Ïbmc¤Rde9:M;<ÐªËKàQ

�¤f`Rf^

。
gh

，
;<ÐªiÔejRk

lª

，
mn;<Ðªj�

１５ｌｘ，
KàQ�¤f`

Äa?KLYZu"R`abo

。

（１）
;<ÐªÙõRde

：
�\p\R;<

ÐªúqL¶{�;<ÐªRde

。
rçK�¶

=:stuvf`wx�^9¤R8¤�é

，
W

ßç�é8¤9:Ôy_

，
¶z{È�é8¤_

，

�\|}�é»KLÿ��`

。

（２）
KàQ�¤ÙõRde

：
W;Ðl�

１５
ｌｘ
_

，
�\3`STUËj~��deßKà�

4

、
��RÙõ

［６］，
=:¹�

［７］
Ö�RTÃ�8

ü�

，
¶{�ÈKàQ�¤Rde

。

２．２　
)*+,0QRST

�ã

１
KLráÑÒ¶N

，
KLRÑþ`a

MQ½VÓQ�¤Ë;<Ðª���KLh%

�

，
{�KLMª`a

。
Ñþ'��å?

：

Ｒｋ：ｉｆ（ＭｋｉｓＡｋ）ａｎｄ（ＩｋｉｓＢｋ）
ｔｈｅｎＵｋｉｓＣｋ
|¯

，Ｍｋ、Ｉｋ、ＵｋVn?B

ｋ
�[�Q�¤

、

;<Ðª

、
h%�

；Ａｋ、Ｂｋ、ＣｋVn?B

ｋ
�[�

Q�¤¤_

、
;<Ðª_

、
h%�f`

。

=:Ñþ'�

，
KLh%�

Ｕｋ«[�Q�¤

Ｍｋ、;<Ðª

Ｉｋ��'�â�

１
äå

。

=:b�Ñþ'�

，
KLRÑþ`aLóû

âã

２
å

。
�ã

２，
Ñþ`aLRZð5ü?

：

ｒ＝Ｖ
ｋ＝１
｛Ｍｋ∧△Ｍｋ∧Ｉｋ∧△Ｉｋ∧Ｕｋ｝

　　
»�¾çKL�éR`a

，
�Ô

Ｕ１
Ｕ２


Ｕ










ｋ

＝［Ｍｋ，△Ｍｋ，Ｉｋ，△Ｉｋ］

ｒ１１ ｒ１２ … ｒ１ｋ
ｒ２１ ｒ２２ … ｒ２ｋ
ｒ３１ ｒ３２ … ｒ３ｋ
ｒ４１ ｒ４２ … ｒ４











ｋ

[

１　
\]^

Ｕｋ+,0Q_`[

Ｔａｂｌｅ１　ＴａｂｌｅｏｆＦｕｚｚｙＣｏｎｔｒｏｌＲｅｇｕｌａｔｉｏｎ

Ｍｋ
ＩＫ

ＮＢ ＮＭ ＮＳ Ｏ ＰＳ ＰＭ ＰＢ
ＮＢ ＮＢ ＮＢ ＮＢ ＰＢ ＰＢ ＰＭ ＰＳ
ＮＭ ＮＢ ＮＢ ＮＢ ＰＭ ＰＭ ＰＳ ＮＯ
ＮＳ ＮＢ ＮＢ ＮＭ ＰＳ ＰＳ ＮＯ ＮＳ
ＮＯ ＮＭ ＮＭ ＮＳ ＮＯ ＮＯ ＮＭ ＮＳ
ＰＳ ＮＳ ＮＯ ＰＳ ＰＳ ＮＭ ＮＢ ＮＥ
ＰＭ ＮＯ ＰＳ ＰＭ ＰＭ ＮＢ ＮＢ ＮＢ
ＰＢ ＰＳ ＰＭ ＰＢ ＰＢ ＮＢ ＮＢ ＮＢ

　　
x

：ＮＢ（
y\

），ＮＭ（
yj

），ＮＳ（
y]

），ＮＯ（
z

），ＰＳ
（
{]

），ＰＭ（
{j

），ＰＢ（
{\

）。

;

２　
#$%)*&+,0QR

Ｆｉｇ．２　ＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃＣｏｎｔｒｏｌｌｅｒｆｏｒＩＯＴＳｔｒｅｅｔＬａｍｐ

２．３　
)*+,0Qab

KLÑþ`aRÏRd�Q½ûüý��{

�h%�`a

，
|�¸`a6Êâã

３
äå

。
Y

�_

，
�l»�ØK��éÿ����

，
[e��

�

，
f�rçKL�é��Í

ＺｉｇＢｅｅ
@Ab

；
I

�ÿ�;<Ðª78

，
W;ÐÄj�

１５ｌｘ
_

，
ÿ

�KàQ�¤78

，
���Ñþ`aL-�»}

KLR`ah%�

，
èh`aL=:Ñþ`aL

@A

，
��h%�_

。

３　
0Q12cde<fghi

３．１　
)*+,0Q&cdj<f

`aÆÇRÃFkVÓ

，
¶Q½KLRÑþ

`aü�DúVR^_`aÿ�»��{�

。
�

uºS�KLEF?�ÿ�VÓ

。

（１）
 %¤VÓ

。
S��X�b

１９：３０
Y

L

、
�°�b

５：３０
ZL

，
9I9��¡

１．２×１０５

�KL

，
æ�KLº

４００Ｗ
ûü

，
æ°�û %

４．８×１０５ｋＷ；
 [\Ñþ`aL

，
»¡¢KLM

ª£Q�¤f`ÿ��¡

，１９：３０－２４：３０
Ë

４：３０
－５：３０

?�ûRQ�j¤

，
·_àKL��¥d

¦^§�ìí

，
 |}_à

，
Q�¤e/

，
¶��

¨

２００Ｗ
<©

，
g�æ° %¡?

３．８×１０５ｋＷ。
DúV�`=/ª�

，
Ñþ`aÆÇæ° %�

«¡

１．０×１０５ｋＷ。
（２）

KL��

、
EFVÓ

。
»S�9I9�

�¡

１．２×１０５
�KL¬�ÿ���­®

，
÷ ¯

·７４·
B

４
D ./0

，
r

：
��­®@RIJKLÑþNO�`ÆÇ;<

　　　




;

３　
)*&+,0Qab

Ｆｉｇ．３　ＦｌｏｗＣｈａｒｔｏｆＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃ
ＣｏｎｔｒｏｌｌｅｒｆｏｒＳｔｒｅｅｔＬａｍｐ

f¤R4�­�

，
�{_ke�

，
â[\âã

２
ä

åRÑþ`aL

，
d`aLR°±²K78KL

R%6

、
h%�_

，
d3`ûüýèhóôKLu

"3`

，
»�cd³´R%6%�_¶�!Öe

，

£<KLRµ¶

，
·.f^��KLäd(ô

，
Ö

jKLREFË��á�

。

３．２　
+,-.0Qhi

»KLÑþNO`aR¸¹

，
9:M?º»

¼WQ�¤½�_

，
ÑþNO`aLM¾O»h

%�ÿ��_¿Wê�¡

。
¸¹Q½

ＭＡＴＬＡＢ
¯R

ＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃ（
ÑþÀÁ

）
]iÂ»b�Ñþ

NO`a=�ÿ�¸¹»¼

。
¸¹½Ê{ºÃÄ

�çQ�¤ÅnTÜ

，
|}UVD¹�

［８］̄ “
N

Oü�R

ＭＡＴＬＡＢ
¸¹

”
ªÆ

。

¸¹óûâ�

３
T»�9:

：（１）Ｉ１＝１２０ｌｘ；
Ｍ１＝４００4

（
�

）／ｈ；（２）Ｉ２＝１０ｌｘ；Ｍ２＝４００4

（
�

）／ｈ；（３）Ｉ３＝０．０３ｌｘ；Ｍ３＝４4（�）／ｈ。»}

ÇT9:R��_âã

４
äå

，
|¯

（２）
T9:

»}Rh%�ÈÉ\

“·”
ÊØ�å

，（３）
T9:

»}Rh%�ÈÉQ½

“”ÊØ�å

，（１）
T9

:»}Rh%�ÈÉº{Ø�å

。
ã

４
¯

，（１）
T9:;Ðf�

１５ｌｘ，
KL�ÞZËu"

，
h%

�_�è?

０；（２）
T9:;Ðªl�

１５ｌｘ，
�4

（
�

）
6¤�ef

，
h%�?

２２０Ｖ
ÌÍ%�

；（３）
T9:9:;Ðªwl

，
Él�

１５ｌｘ，
Î��4

（
�

）
6¤w`

，
h%�Ï?

２００Ｖ
RÌÍ%�

。

;

４　
klmno&/^pq

Ｆｉｇ．４　ＡｄｊｕｓｔｉｎｇＲｅｓｕｌｔｏｆｄｉｆｆｅｒｅｎｔｄａｔａ

Q½»�t�

，̧
¹Ö�RKL`a=�O

Ð=:;ÐªË�6¤f`»h%�ÿ�wÑê

��

，
Ô�ê¼©º¸¹Ö�=�RÔákË{

\k

。

?ºÿ�Ò»¼¸¹ü�RÔákË¶×

k

，
»IJKLÑþNO`aÆÇÿ�»¼

，
»ú

ÓÔ9

Ｇ＝ ５
（ｓ＋１）（ｓ２＋２ｓ＋３）

·ｅ－０．５ｓ，
we¤�

ÕÖ

ｋｅ＝１．７，ｋｅｃ＝０．５，we��ÕÖ

：ｋｕ＝
０．１７１，

Ñþ`a×ãËÑþ`aØ}ÙØVnâ

ã

５
Ëã

６
äå

。

ã

５̄ ，
ÚÛÙ¶Q½

ＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃ̀
aL{

�Ù¶RÑþ`a

；
�ã

６
¶N

，
Ñþ`aL`a

３ｓ
�

，
-ÜÙ¶ËØ}Ù¶Ý��Þ

，
{�Ù¶

R-ÜËØ}RÅÒ`a

，
á?eÑ

。

dÑþ`aLRóû½Ê¯

，
wxÃÂRß

ëË¤�ÕÖ

、
��ÕÖM¨ZS:R

。
¤�Õ

Ö

ｋｅwx½f

，
ðVà�ef

，
½á½Êeâ

；ｋｅｃ
wx½f

，
ðVà�e`

，
ÎMØ}.ª�ã

；
�

�ÕÖ

ｋｕwx½fäÞðVåæ

，
½`_ðVØ

}½Ê�â

。

３．３　
klrso&+,0Qpqtu

（１）
ÄçòèØkØ}ÙØ�e

·８４·　　　
GI]*+*H

（
�IJ*K

）
B

２８
C





;

５　
+,0Qv;

Ｆｉｇ．５　ＣｈａｒｔｆｏｒＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃＣｏｎｔｒｏｌ

;

６　
+,0Qwxyz

Ｆｉｇ．６　ＲｅｓｐｏｎｓｅＣｕｒｖｅｆｏｒＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃＣｏｎｔｒｏｌ

;

７　
{?|}g+,0Q~���&wxyz

Ｆｉｇ．７　ＲｅｓｐｏｎｓｅＣｕｒｖｅｆｏｒＰｒｏｐｏｓｅｄＡｌｇｏｒｉｔｈｍａｎｄ
ＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃＣｏｎｔｒｏｌｗｉｔｈｄｅａｄＡｒｅａ

　　
¸¹ü�ËÑþ`a»�>?âã

７
äå

，

KL`aÆÇçò]9?

（－０．５，０．５）。
�ã

７
¶N

，̧
¹ü�iÔélRØ}êªËélRë

æê_

，̀
a>?k�Ñþ`aR>?

。

（２）
ÄìËèØkØ}ÙØ�e

¸¹ü�ËÑþ`aR»�>?âã

８
ä

å

，
KL`aÆÇRìË]9?

（－０．６，０．６），̧
¹ü�iÔélRØ}êªËélRëæê_

，

 Ñþ`a���

２
�efêªRëæ

，̀
a>

?Äâ¸¹ü�í^

，
ÅÒke�

。

（３）
½�_îf`Ø}ÙØ�e

¸¹ü�ËÑþ`aR»�>?âã

９
ä

å

，
KL`aÆÇR_î?

１．５。
�ã

９
¶N

，

;

８　
{?|}g+,0Q~���&wxyz

Ｆｉｇ．８　ＲｅｓｐｏｎｓｅＣｕｒｖｅｆｏｒＰｒｏｐｏｓｅｄＡｌｇｏｒｉｔｈｍａｎｄ
ＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃＣｏｎｔｒｏｌｗｉｔｈｆｕｌｌＡｒｅａ

;

９　
������&{?|}g+,0Qwxyz

Ｆｉｇ．９　ＲｅｓｐｏｎｓｅＣｕｒｖｅｆｏｒＰｒｏｐｏｓｅｄＡｌｇｏｒｉｔｈｍａｎｄ
ＦｕｚｚｙＬｏｇｉｃＣｏｎｔｒｏｌｗｉｔｈｃｈａｎｇｅｄｄｅｌａｙｉｎｇＡｒｅａ

·９４·
B

４
D ./0

，
r

：
��­®@RIJKLÑþNO�`ÆÇ;<

　　　




½�_îf`º�

，
Ñþ`aR`aá?©ï�

�

，
 ¸¹ü�R`aá?�ª»eÑ

，
ð©¸¹

ü�eÑþ`aÔéÑRñ_îO�

。

４　
p�

（１）
Ö�º�Á¶{�IJKLNO�`Ë

EFRÑþü�

，
ÈÑþü�iÔejRÃFk

。

Q½h%�Ë%678

，
�_ofêt�KL�

�

，
dyzQ�RXÖ�

，
�¡f¤%O

（
º

１．２×１０５
ò

４００Ｗ
KLûü

，
Ñþ`aL��R

KLæ° %¤¡�«

１．０×１０５ｗ／ｈ），
óôKL

��4õö®÷ø

，
Öj��EFRá�

；

（２）
Q½��¸¹

，
ß�ºÑþ`a�KL

h%���R¶�k

（
;ÐÄj�

１５ｌｘ
_

，
Ñþ

`aLOÐ=:Kà46uvÂW��KLh%

�

）。

��?@

：

［１］
.ù

，
úûü

，
Êýþ

．
��

ＧＰＲＳ
RNOKLÉÊ3`ðVR;<

［Ｊ］．
ûüý8¤D`a

，２０１０，１８（９）：２１０４－
２１０６．

［２］
ÿ�!

，
ú"#

，
$ÿ%

．
NOKL`aðVóûD}\;<

［Ｊ］．
�&%Ö()

，２０１０（１）：２０７－２１０．
［３］ＡｋｙｉｌｄｉｚＩＦ，ＳｕＷ．ＷｉｒｅｌｅｓｓＳｅｎｓｏｒＮｅｔｗｏｒｋｓ：ＡＳｕｒｖｅｙ［Ｊ］．ＣｏｍｐｕｔｅｒＮｅｔｗｏｒｋｓ，２００２，３８（４）：３９３－４２２．
［４］ＣａｐｏｎｅｔｔｏＲ，ＤｏｎｇｏｌａＧ，ＦｏｒｔｕｎａＬ，ｅｔａｌ．Ｐｏｗｅｒｃｏｎｓｕｍｐｔｉｏｎｒｅｄｕｃｔｉｏｎｉｎａｒｅｍｏｔｅｃｏｎｔｒｏｌｌｅｄｓｔｒｅｅｔｌｉｇｈｔｉｎｇｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．

ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＳｙｍｐｏｓｉｕｍ，２００８，６：４２８－４３３．
［５］ＬｉｎＪ，ＪｉｎＸ，ＭａｏＱ．ＷｉｒｅｌｅｓｓＭｏｎｉｔｏｒｉｎｇＳｙｓｔｅｍｏｆＳｔｒｅｅｔＬａｍｐｓＢａｓｅｄｏｎＺｉｇＢｅｅ［Ｃ］∥ＷｉＣｏｍ’０９５ｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ

Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，２００９：１－３．
［６］

'(

．
Ñ/On()dN)IJB*+ëR}\

［Ｊ］．
ûüý}\DÚÜ

，２０１３，３０（７）：３３１－３３３．
［７］

,-

．
��IJPQ6¤TÃ�8ÑÒRÑþ`aðV;<

［Ｄ］．
â.

：̄
/f*

，２００９．
［８］

0R1

．
��

ＧＰＲＳ
RKLNO`a()R;<

［Ｄ］．
23

：
23%ÖJ(f*

，２０１２．

ＲｅｓｅａｒｃｈｏｎＦｕｚｚｙＩｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔＣｏｎｔｒｏｌＳｔｒａｔｅｇｙｏｆ
ＣｉｔｙＳｔｒｅｅｔＬａｍｐＢａｓｅｄｏｎＩＯＴ

ＺＨＡＮＧＳｈａｏｆａｎｇ，ＷＡＮＧＹｕｅｃｈｕｎ
（ＳｈｉｊｉａｚｈｕａｎｇＰｏｓｔｓａｎｄＴｅｌｅｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓＴｅｃｈｎｉｃａｌＣｏｌｌｅｇｅ，ＳｈｉｊｉａｚｈｕａｎｇＨｅｂｅｉ　０５００２１，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｌｅｖｅｌｆｏｒｔｈｅｍａｎａｇｅｍｅｎｔｏｆｓｔｒｅｅｔｌｉｇｈｔｓａｎｄｒｅｄｕｃｅｅｎｅｒｇｙｃｏｎｓｕｍｐｔｉｏｎ，ｗｅｐｕｔｆｏｒｗａｒｄｔｏｎｅ
ｆｕｚｚｙｃｏｎｔｒｏｌｓｔｒａｔｅｇｙｆｏｒｔｈｅＩＯＴｓｔｒｅｅｔｌｉｇｈｔｉｎｇｓｙｓｔｅｍｂａｓｅｄｏｎａｎａｌｙｓｉｓｏｆｔｈｅｅｑｕｉｖａｌｅｎｔｍｏｄｅｌｆｏｒＩＯＴｓｔｒｅｅｔｌｉｇｈｔｉｎｇｓｙｓｔｅｍ．
Ｗｈｅｎｔｈｅｌｉｇｈｔｉｎｔｅｎｓｉｔｙｉｓｎｏｔｈｉｇｈｅｒｔｈａｎ１５１ｘ，ｔｈｅｆｕｚｚｙｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒｃａｎａｄｊｕｓｔｔｈｅｔｅｒｍｉｎａｌｖｏｌｔａｇｅｏｆｔｈｅｓｔｒｅｅｔｌａｍｐａｃｃｏｒｄｉｎｇ
ｔｏｔｈｅｔｒａｆｆｉｃｖｏｌｕｍｅｏｆａｓｐｅｃｉｆｉｃｓｅｃｔｉｏｎ，ａｄｊｕｓｔｉｎｇｔｈｅｂｒｉｇｈｔｎｅｓｓｏｆｔｈｅｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇｓｅｃｔｉｏｎｏｆｓｔｒｅｅｔｌａｍｐｆｏｒｓａｖｉｎｇｅｎｅｒｇｙ．Ａｔ
ｔｈｅｓａｍｅｔｉｍｅ，ｔｈｒｏｕｇｈｔｈｅｖｏｌｔａｇｅａｎｄｃｕｒｒｅｎｔｆｅｅｄｂａｃｋｏｆｔｈｅｆｕｚｚｙｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ，ｔｈｅｒｕｎｎｉｎｇｓｔａｔｕｓｏｆｔｈｅｓｔｒｅｅｔｌａｍｐｉｓｒｅｍｏｔｅ
ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ，ｗｈｉｃｈｉｍｐｒｏｖｅｓｔｈｅｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙｏｆｍａｎａｇｅｍｅｎｔａｎｄｍａｉｎｔｅｎａｎｃｅ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ：Ｃｉｔｙｓｔｒｅｅｔｌｉｇｈｔｓ；ＩＯＴ；Ｆｕｚｚｙｃｏｎｔｒｏｌ；Ｌｉｇｈｔｉｎｔｅｎｓｉｔｙ

（
|}~�

：
���

）

·０５·　　　
GI]*+*H

（
�IJ*K

）
B

２８
C




