
书书书

ｄｏｉ：１０．１６０１８／ｊ．ｃｎｋｉ．ｃｎ３２－１６５０／ｎ．２０１６０１００６

!"

ＭＫ０２
#$%&'

ＢＵＣＫ
()*+,-./01

!"#

，
$%&

（
!"#$%& '($)*+,-%&

，
./ !"

　３６１０２４）

23

：
!"#$%

ＢＵＣＫ
&'()

，
*+,-./0123

，
456789:

ＭＫ０２
;<=>/

?@<

，
ABCDEF%

ＲＳ４８５
GHIJB;<=

ＡＳＣＩＩ
KLMNOPQR

，
JSATUVU

+(W(XY

，
Z[01%Z\./

，
]^./_`a

、
bBcdefg

。

)45

：ＢＵＣＫ；ＭＫ０２；ＲＳ４８５；
NOP

；ＡＳＣＩＩ
KL

6789:

：ＴＰ２７３　　
;<=>?

：Ａ　　　
;@A:

：１６７１－５３２２（２０１６）０１－００２８－０５

BCDE

：２０１６－０１－２０
FGHI

：
012

（１９９１—），
3

，
45678

，
9:;

，
<=>?@AB'CDE-FGHIJ

。

　　
KLM

，
NO'PQRST

、
UVW

、
XYZ

[\]^_`abc

。ＢＵＣＫ
'defghij

klm'Pnopq

，
hIJrsTtVj$u

vws

。
xyz{|}

ＤＳＰ
FGjbc

，ＢＵＣＫ
'd~���J���NO'Ps

。
��FG~

��R�r�Jz{|�����������

��}����

ＰＷＭ
�,C

，
��FG���

XBNO'P�~��jtE�f

。
� ¡¢+

,-£¤¥¦e§¨©|}ª©|«¬X

，
Y

®<=¯°�J±²}

ＭＫ０２
z{|�f³

４８Ｖ
�

１２Ｖ
j

ＢＵＣＫ
NO'P£¤¥¦v´

。

１　
JKLM01

１．１　ＢＵＣＫ
NO*P01

ＢＵＣＫ
£¤¥¦pqµ¶

１
·¸

，ＭＫ０２
<¤

¹º�

ＢＵＣＫ
'dj'l}'»����¼½

¾

，
�¿

ＲＳ４８５
ÀÁ*±²¨©|ÂÃ

，
ÄX

ÅÆÇÈ}�ÉbÊ$Ë

。

7

１　
./LM7

Ｆｉｇ．１　Ｓｙｓｔｅｍｂｌｏｃｋｄｉａｇｒａｍ

　　
¶

２
ehij

ＢＵＣＫ
'd¶

，
Ìs'Í

Ｒ３、
Ｒ４

B

ＭΩÎÏÐ'»¼Ñ'Í

，
'Í

Ｒ２、Ｒ６
Ò

Ó*Ôd¨Òl'Í

Ｒ１、Ｒ５
ÕÖ×^ØÙØÚ

'l

。
§Û'Í

Ｒ３、Ｒ４
ÒlÜhT

，
�KÝÞB

�'l¼Ñßàáâ

。
rNOã

Ｓ１
ä�å

，
'P

æ'ç

Ｌ１
�'è

Ｃ１
é'

，
'»æ'Í

Ｒ４
}

Ｒ３
»ê'P

；
rNOã

Ｓ１
O�å

，
'ç'»æ'Í

Ｒ５、Ｒ６
}ëìã

Ｄ１
í»

，
'è

Ｃ１
�¿

Ｒ５、Ｒ６

î'

，
ïå

，
'P*

Ｒ１、Ｒ２、Ｒ３
qXêd

。
§ÛN

Oãj$ËðVÜhñ

，
�òóô��õ

ｋＨｚ，
'

»¼Ñ'Í}'l¼Ñ'Íj'lö

，
�ÞBe

ÂO÷ø��jùúö

。

１．２　
,-./01

１．２．１　ＭＫ０２
z{|ûü

Y¥¦¼J

Ｃｏｒｔｅｘ＿Ｍ４
ýþj

ＭＫ０２ＦＮ６４ＶＬＨ１０
ËB<¤ÿ{

。ＭＫ０２ＦＮ６４ＶＬＨ１０
!Û"`#$

%

２９
& %

１
'

２０１６
L

０３
(

)*$%&%+

（
+,-%.

）

ＪｏｕｒｎａｌｏｆＹａｎｃｈｅｎｇＩｎｓｔｉｔｕｔｅｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ（ＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＥｄｉｔｉｏｎ）
Ｖｏｌ．２９Ｎｏ．１
Ｍａｒ．２０１６





7

２　ＢＵＣＫ
*P7

Ｆｉｇ．２　ＢＵＣＫｃｉｒｃｕｉｔｓｃｈｅｍａｔｉｃｓ

/01

Ｋｉｎｅｔｉｓ
¥2jf³3mÙ"Î45

（̀
#

$/

２０１５
L

１２
(67D8È9

），
$ËðV:W

�ò

１００ＭＨｚ，
ý�;à

６４ＫＢ
j

ＦＬＡＳＨ
}

１６ＫＢ
ＲＡＭ

<=z>

，
Ô?

ＤＳＰ
}

ＦＰＵ
tE

，
@àfA

１６
©ÏBjCDEKm

ＡＤＣ
�F}GAHI$

ÕJ

，
ef³WKE

、
ZXYj

３２
©$uÎÿ{

。

１．２．２　
¼Ñ'dv´

��¼½'dµ¶

３
·¸

。ＭＫ０２
j���

�ØÙLMB

０～３．３Ｖ，
¼½j'l'»��N

OPQROTS~TUVÇWz{|÷ø

，
X=

��������îY#

。
�î'd¼JZ[\

Cj

ＯＰＡ２２７７
ÿ{

，
�î'd ÎefA]Ò�

î'd

，
Ìs'Í

Ｒ６８
^

１００ｋΩ，̂ _`¿la

bËJ

；
'è

Ｃ３４、Ｃ３５、Ｃ３６
¼J

０．１μＦjc{

'è

，̂
deËJ

。
��æfgîP¾�¿�î

hxÊÙz{|

，
z{|����ØÙi�ÇG

Aëìãj'lk¹r

０～３．３Ｖ
Qý

。

7

３　
Q:RO*P

Ｆｉｇ．３　Ｓｉｇｎａｌｓａｍｐｌｉｎｇｃｉｒｃｕｉｔ

１．２．３　ＭＡＸ４８５
'dv´

§¶

１
�l

，ＭＫ０２
*±²�`�¿

ＲＳ４８５
ÀÁm�Ân��

。ＲＳ４８５
ÀÁ¼Jùo]Òp

ØjqK

，
@àrstEuv

、
pØwxy

、
z

{@|

、
XYZ}[\]

，
r$u¤¹~�_��

�IJ

［１］。
¥¦¼J

ＭＡＸ４８５
ÿ{

，
Ì'dµ¶

４
·¸

，ＭＡＸ４８５
ý��àfA�,C}ÇÈC

，

ＲＥ
}

ＤＥ
ÒÓBÇÈ}bÊj�Ei

。
�

ＲＥ
B

��

０
å

，
C�YÛÇÈ�±

；
�

ＤＥ
B��

１
å

，
C�YÛbÊ�±

［２］。

ＭＫ０２
W''lB

３．３Ｖ，ＭＡＸ４８５
ÿ{¼J

５Ｖ
W'

，
�ÉpØX=��'ù��

。
¥¦¼

Jhij

ＰＣ８１７
ÁK��

，
jØÙØÚÄH'(

�x

，
�QàU������'ùpÙ¤¹êd

，

@'ù��}abtE

。ＰＴＣ５
��JÛ¤¹

ＭＡＸ４８５
��jÇÈ}bÊ

，
�

１
å

ＭＫ０２
ÇÈ

¨©|�É

，
�

０
å

ＭＫ０２
A¨©|bÊ�É

。

ＭＫ０２
ÇÈ�Éå

，ＭＡＸ４８５１
�jWZ'ù�¿

¤¹�ìã

Ｑ２
j��

，
¤¹��

Ｕ２１
jä�

，
�

S��

ＰＴＣ３
�j'ù

，
ÄX�ÉÇÊ$Ë

；
bÊ

�Éå

，ＰＴＣ４
���É�¿¤¹�ìã

Ｑ１
j�

�

，
¤¹��

Ｕ２０
jä�

，
ÄX

ＭＡＸ４８５
��

ＤＩ
j�É��

。

§Û¨©|

ＰＣ
~EVÇ�Ó

ＲＳ４８５
��

，

¥¦�¿��¨»�j

ＵＳＢ
�

ＲＳ４８５
���F

ÄX*

ＭＫ０２
<¤¹ºpMj

ＲＳ４８５
��`j�

�$Ë

。ＭＫ０２
r��åj

ＭＡＸ４８５
j

ＲＥ
���

０，
�z{|YÛÇÈ�±

；
rÇÈ�É¾j��

��

１，
bÊÂOjI���

。

２　
SK01

２．１　
TUV

ＡＳＣＩＩ
WX

［３］

±²ef³�ýhij¨©|± �

，

�r$u��s

，̈
©|¡¢X=m��É¼½

、

·９２·
%

１
' 012

，
[

：
£Û

ＭＫ０２
}±²j

ＢＵＣＫ
NO'P£¤¥¦v´

　　　



